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Rezultate ale cercetdarilor din cadrul Clubului de
robotica

Pe data de 23 ianuarie 2019, elevii Bobu Dragos-Andrei si Entuc
Maria-Raluca, membri ai echipei de proiect ,Problem solving in MINT or
STEAM subjects in schools in Northern Ireland, Romania and Germany"
(nr.  2017-1-DE03-KA219-035584 4), au participat la Concursul
interdisciplinar EED ,Noi perspective ale educatiei in era digitald”, la |
sectiunea Robotica cu lucrarea JInregistrarea parametrilor de mediu cu o
drona”.

Tema “Echiparea unei drone cu senzori” face parte din activitatile
derulate in cadrul Clubului de robotica de la Liceul Teoretic "Vasile
Alecsandri”, lasi.

Echipa de proiect a hotarat echiparea dronei cu senzori care sa
inregistreze parametri ai mediului inconjurator. Pentru aceasta am folosit
o platforma Arduino deoarece ofera prototipuri open-source pentru
crearea de obiecte interactive, ce pot rula pe Windows sau Linux,
permitand diferite teme si niveluri de calificare. Programarea microcontrollerului Arduino se efectueza in
Arduino IDE, platforma dezvoltata special pentru aceste dispozitive, limbajul de programare utilizat fiind C.

Determinarea parametrilor de mediu precum temperatura si umiditatea se poate realiza destul de usor,
prin conversia acestora intr-o marime electrica (cel mai adesea este vorba de tensiune electrica). Senzorul
DHT22 determina acesti parametri utilizand componente electronice interconectate. Pentru determinarea
temperaturii, senzorul utilizeaza un element sensibil de tip termistor. Termistorul are o variatie exponentiala
inversa a rezistentei electrice proprii (rezistenta scade cu cresterea temperaturii). Pentru determinarea
umiditatii, senzorul utilizeaza un element sensibil de tip capacitiv. Impedanta acestuia variaza in functie de
umezeala acumulata pe substratul dintre cei doi electrozi.

Stocarea si prelucrarea datelor are loc pe Arduino, acesta avand la dispozitie o memorie de 1KB de tip
EEPROM (Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory). Acest tip de memorie este
caracterizata prin faptul ca datele stocate nu sunt sterse atunci cand alimentarea dispozitivului este oprita.
Intregul circuit electric este amplasat pe suprafata inferioara a dronei, astfel incat aerul rece generat de
elicele acesteia sa nu influenteze drastic masuratorile efectuate in timpul zborului.
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Etape de montare si utilizare a senzorilor
1. Punem Circuitul pe WRITE mode Erasmus+

2. Montam placuta pe drona

3. Alimentam Arduino cu cablul verde si cel rosu
4. Alimentam drona si pornim telecomanda
5. Masuram parametrii de mediu.

6.Deconectam bateria.

7. Inchidem telecomanda.
8.Demontam placuta Arduino de pe drona.

9. Punem Circuitul pe READ mode

r

10. Conectam Arduino la PC cu cablul USB

Sprijinul financiar pentru derularea acestui proiect a fost acordat de Comisia Europeana, prin

programul Erasmus+, Actiunea Cheie 2 — parteneriate strategice in domeniul scolar. Page 2 of 3
Informatiile furnizate reprezinta responsabilitatea exclusiva a autorului, iar Comisia Europeana

nu este responsabila pentru modul in care este folosit continutul acestora.




11. Din Arduino IDE deschidem Serial Monitor.

Erasmus+

& sketch_jan20a | Arduino 1.8.8 (Windows...

Eile Edit Sketch Tools Help

sketch_jan20a

setup () {

// put your setup code

loop O

// put your main code her
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12. Verificam datele nregistrate.
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EEPROM Read MODE

There are 27 entries.

1. Temperature: 27 C Humidity: 45
2. Temperature: 27 C Humidity: 36
3. Temperature: 27 C Humidity: 35
4. Temperature: 27 C Humidity: 35
5. Temperature: 27 C Humidity: 34
6. Temperature: 27 C Humidity: 34
7. Temperature: 27 C Humidity: 34
8. Temperature: 27 C Humidity: 33
9. Temperature: 27 C Humidity: 33
10. Temperature: 26 C Humidity: 33
11. Temperature: 26 C Humidity: 32
12. Temperature: 26 C Humidity: 32
13. Temperature: 26 C Humidity: 32
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